Burstenloser Gleichstrommotor

mit integrierter Kommutierungselektronik

Eigenschaften: Anschluss:

Rotorlageerfassung mit 3 Hallsensoren.

Anschluss iber Klemmkasten K4 (Standard), andere
Anschlussarten auf Anfrage

Rotor: 8-poliger Neodym Magnet
Steuerung: Uber Analogsollwert bzw. Digitaleingénge oder CAN-BUS
(CANopen DSP-402)
Lebensdaver: 20.000 h, ST Betrieb
Isolierstoffklasse: F (155°C)
Schutzart: IP 44, optional bis IP 65 (IP 69)
Sonderausfihrung: Auslegung fiir Kurzzeitbetrieb mit héherer Leistung z.B. S2, S3
oder andere; weitere Spannungen und Drehzahlen auf Anfrage
Optionen: Thermoschutz, Sonderwellen, Sonderflansche, Edelstahl
Typ Bezeichnung MQC 847 | MQC 867 | MQC 887
Nennspannung U Volt DC 48 48 48
Motordaten Nennleistung ) W 235 274 326
Nenndrehzahl Nnenn rpm 3200 3490 3660
Nennmoment nenn Nm 0,7 0,75 0,85
Nennstrom lhennDC A 55 6,4 7.7
Wirkungsgrad mn 0,89 0,89 0,88
Aufnahmeleistung P wW 265 307 369
Drehmomentkonstante k/\/\ Nem/A 12,3 11,2 10,8
Zuléssiger Spitzenstrom (2sec) Imax A 20,0 20,0 20,0
Max. Moment Minax Nm 2,5 2,6 2,6
Rastmoment mNm max. 40 max. 44 max. /0
Leerlauf Leerlaufdrehzahl no pm 3600 3800 3950
Leerlaufstrom lo A 0,4 0,7 0,85
Kurzzeitbetrieb Nenndrehzahl Nnenn rpm 2750 3000 3220
(S2 5min) Nennmoment nenn Nm 1.6 1,9 1.8
Nennstrom lhennDC A 12,6 14,7 14,5
Anschluss Anschlusswiderstand R mOhm 295 194 147
Anschlussindukfivitéit L pH 863 617 367
Dynamik Gewicht m kg
Trégheitsmoment J gem? 12915 1873,3 25129
Thermik Zul. Umgebungstemperatur Ty °C 20 bis +40 -20 bis +40 20 bis +40
max. zul. Stafortfemperatur [ °C +155 ,ISOF” +155 ,ISO F” +155 ,I1SO F*
Ankopplung Wellendurchmesser d mm 10 10 10
max. Axialkraft Fa N 40 40 40
max. Radialkraft F, N 400 400 400
Abmessungen
Typ L/ mm
283 L 21.5
MQC 847 122 15 Ll 1.5
MQC 867 142 - S
MQC 887 162
— PR o o E
2 -]
5 Mo off =
=~ |
=
T \D| 0O
| =
ol o
- M6x7 (Lx) T &I S
68
Systemtechnik

andere Gefriebe und
Anbauten méoglich,
bitte anfragen

empfohlene Kombinationen Schneckengetriebe

S 769
Stirnradgetriebe M 10
Planefengetriebe PM 80
Drehgeber RV 30 RI 30
Bremse B77
Elekironik infegr. 4-Quadranten-Regler (CANopen)
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